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CARACTERISTICAS
+ Bateria de larga vida util * Doble procesamiento de sefial.
* Montaje a 3,0 m de altura y un area de * Analisis de movimiento de
deteccion de 12 m. vegetacion.
+ Piro-elemento exclusivo de OPTEX. * Anti-enmascaramiento digital
+ Logica inteligente AND « Area de deteccion configurable.
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1 INTRODUCCION
ANTES DE PONERLO EN FUNCIONAMIENTO

AAdvertencia Respete estas instrucciones de seguridad para prevenir dafios serios o incluso la muerte.

APrecaucién Siga estas precauciones para prevenir potenciales heridas o dafios materiales.

La m arca ‘/ indica Recome ndacién.  La marca ® indica Prohibicion.

AAdvertencia /\ Advertencia /\ Precaucion

Nunca repare o modifique el producto | No vierta agua sobre el producto Méntelo de forma segura

Mantenga el detector paralelo al suelo. | Considere la direccidon de una persona aproximandose al sensor,

, asi como el area de deteccion.

I A A

Paralelo Inclinacia %\
> Da25a30m nclinacion ® -
(Da8,2a10ft)
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Instale el sensor en un lugar adecuado evitando que se produzcan falsas alarmas. Por ejemplo evite:
* Luz solar directa o reflejada * Fuente de calor + Objetos que se mueven con

el viento
0, ] N i

\ <

~)
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IDENTIFICACION DE LAS PARTES

Base del soporte Base

Tornillo (3x10 mm)
| Porta-pilas

Terminales

Sensor PIR
7 (No tocar)

. LEDIR
: antienmascaramiento_

Soporte

Cubierta circular
de proteccién

Tornillo de bloqueo (M4x35 mm)
Mascaras autoadhesivas

Lente
Cubierta

Tornillo de bloqueo

~ Accesorios ' Baterias falsas
- Eu? bl Hilo de I
aterias o delas . Y ‘
Tornilleria Cable de alarma (negro) baterias PIeza?efg‘llcslgggis;/j;lqa};}atena
% % Union (4 x 20 mm) < (roio)
. Empuje
% % Montaje a pared (4 x 20 mm)
Cinta de velcro b Y
© % Visera (3 x 10 mm) — L M
*Apriete el tornillo de la base del soporte é ﬁ Eé HE %
El transmisor y las baterias no vienen Cobertor Negativo Positivo Negativo Positivo
| incluidas
.2 AREA DE DETECCION
E Vista superior del area de deteccion Vista lateral del area de deteccion
n 8,0 (Altura de instalacion 3,0 m (10 ft.) )
w (@61 12 m (40 ft.)
2
e
= E(
=T 3
0 e ®
S Sy (Altura de instalacion 2,5 m (8,2 ft.) )
12 m (40 ft.) |
= \ \
~ l: - |
S o - =
8,0m c L |
12 NN Tose.
(261t) @6 b

« Angulo vertical: 1 clic (2,5°) hacia arriba
(consulte las precauciones en 3-4)
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2 PREPARATIVOS

Para utilizar el HX-40RAM, el transmisor y la bateria deben estar preparados.
Primero, compruebe la siguiente tabla.

* Tamano del transmisor * Tipo de bateria * Preparacion de la bateria * Referencia
,, Es posible colocar el R : Es posible compartir las baterias
é
transmisor en el espacio| g; ¢La bateria del Si | del HX-40RAM. Consutte el
; | transmisor es | . ‘Comparticion de la
existente entre la base y CR123. CR2 Prepare las baterias adecuadas, |::> Bateria’
la unidad principal (ver ) que son del mismo tipo que las g
apartado 2-1)? 0 1/2AA? utilizadas en el transmisor. en el apartado 2-2.
No¢
No es posible compartir las Consulte el “No
. . No | baterias del HX-40RAM. Comparticion de las
Cambie el transmisor Prepare las baterias adecuadas |, | Baterias’
para el HX-40RAM. en el apartado 2-2.

PREPARACION DEL TRANSMISOR

El transmisor puede ser de dos tamarios distintos. No se puede instalar un transmisor de mayores dimensiones.
La posicién del transmisor y de la caja de la bateria (o porta-pilas) depende de las dimensiones del transmisor.

Caso 1) Caso 2)
122 x 50 x 33 mm 80 x 50 x 22 mm

M ./ Porta-pilas

122

Transmisor

T
33

Porta-pilas

PREPARACION DE LA BATERIA

-Comparticién de la Bateria

La alimentacién se transmite desde la caja de la bateria tanto al HX-40RAM como al transmisor.

Transmisor Sgt%‘?gi para Tenga en cuenta que el tipo de bateria utilizado
HX-40RAM debe ser el mismo que utilice el transmisor.
Pilas Tipo CR123A CR2 1/2AA 12AA(*1)

® Voltaje 3,0vDC | 3,0VDC | 3,6 VVDC |7,2VDC (*1)
h N° de pilas

a utilizar 3 pilas 3 pilas 3 pilas | 6 pilas (*1)

ﬁ .
\—\ *1: Bateria 3,6 VDC 1/2 AA en serie.
——||

PTTS0A eviRoe m
‘ ALARMA 4 IMENTACION ALVENTACION (%)
- — )
Unidad principal HX-40RAM >
pa
-No Comparticién de las Baterias (@)
Baterias diferentes para el HX-40RAM y el transmisor. L
Transmisor Soporte para
baterias
HX-40RAM

Tipo CR123A

o L& Voltaje 3,0 VDC
N° de pilas .
ﬁ h a utilizar 3 pilas
\—‘ QNo f Si las pilas CR123A no estan disponibles, pueden
user sustituirse por tres CR2 (3,0 VDC).

SALIDA ARM A SALDA ENTRADA No utilice baterias 1/2AA
PROBLEMA ALWENTAGION A“MENTAC‘ON * No utilice las baterias “falsas” ni el cable para baterias
Unidad principal HX-40RAM que vienen en la caja.
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3 INSTALACION

-Procedimiento de instalacion

DETERMINACION DEL

ALCANCE DE DETECCION -Comparticion de las Baterias DE LA CAJA DE LAS BATERIAS

I INSTALACION DE LAS BATERIAS INSTALACION DEL TRANSMISOR Y
-No Comparticién de las Baterias

MONTAJE DE LA BATERIA

-Comparticion de la Bateria

/\ Advertencia
No utilice baterias de diferentes capacidades (ej.: mezclar baterias nuevas y baterias usadas),
fabricantes y/o tipos a la vez. De lo contrario, podria haber una explosion, pérdida de electrolito, una
emision de gases toxicos u otras consecuencias que pueden resultar dafiinas para las personas o la propiedad.

1 Extraiga la bateria de la unidad. 2 Retire la cubierta de la caja de la bateria.

Abra las pinzas
(por los dos lados).

Tire hacia ﬁa y retirela

uelte los anclajes

Abra las pinzas ligeramente
por los dos lados).

(por los dos lados).

Monte las baterias y ponga la cubierta en la posicion Indicada en un lateral de la caja de la bateria.
Sujete la cubierta firmemente con las pinzas de los lados derecho e izquierdo.

CR123Ax3 (3,0 VDC) CR2x3(3,0VDC)  1/2AAx3 (3,6/VDC) 1/2AA%6 (7,2/ VDCx3) (*1)
. [ . i ¢

r —
B ool Bl Bl ol @@ Ele SMORLES
o © 0
=J® ®
j@ e Fofi ©
YT e \\ \\ e *1:3,6VDC 1/2 AA
\\ Cviie baterias en serie.

A Precaucion

No deje entrar en contacto los extremos de
los hilos rojo y negro para evitar cortocircuitos. @l

4 Abra la cubierta del transmisor y retire la bateria.

Coloque el cable de la bateria (incluido 6 en el set) y la bateria “falsa” en la caja de la bateria del transmisor.

Cable de Cable de

. | bateria bateria i Nota>>

(o] (negro) (o) A Precaucion + Cuando coloque una bateria falsa, no

2 No tire del cable cuando retire conecte los cables de bateria a la corriente.
< la bateria falsa del transmisor| | « Asegurese de que el aparato esta descargado
o © ® inalambrico. cuando a la hora de combinar unidades.

N

1]

* A continuacion se explica como colocar una unidad de bateria falsa segin su tamafio.

6 Conecte el cable de la alarma al transmisor y cierre la tapa.

Transmisor

- Saque el cable de alarma

hacia afuera a través del
agujero para cableado

Cable de alarma

Bateria “falsa”
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( Baterias inactivas (dummy)

CR123A] En el caso de CR123A, utilice la unidad con los ajustes ~ Hfio delas
de fabrica. (negro) Hi
ilo de las
baterias
(rojo)

por defecto

Una vez desmontada, siga los siguientes pasos para volver a montar la unidad.

Pase el cable negro hasta

el interior del interruptor.

Hilo de las Hilo de las
baterias baterias
112AA (negro) (roo) m

Empuje

: Pase el cable negro
hasta el interior del
interruptor.

A\ Advertencia

« Evite tocar las puntas de los cables rojo y negro,|
ya que podria causar un cortocircuito.

« No tire del cable cuando retire las piezas del
cobertor.

Cobertor

(no necesario en este caso)

Negativo Positivo

Pase el cable negro hasta

ennteri%%éum \E = jD o I I
~ 8=

(==
T PR

=)

-No Comparticién de las Baterias

Ponga 3 baterias CR-123A (recomendado) o CR2.

Siga los pasos 1 y 2 sobre "compartir la bateria" en la pagina anterior.

3 Después de instalar las baterias, compruebe la
guia situada en un lateral e instale la cubierta.
Enganche la cubierta firmemente con las
pinzas de los lados derecho e izquierdo.

4 Conecte el cable de la alarma al transmisor y
cierre la cubierta.

A Precaucion

No deje entrar en contacto los extremos de
los hilos rojo y negro para evitar cortocircuitos.

Transmisor
Cable de
alarma
==
Saque el cable de alarma hacia
afuera a través del agujero para
cableado

ES-5




MONTAJE DEL TRANSMISOR Y DE LA CAJA DE LA BATERIA (O PORTA-PILAS)

1 Utilizando una cinta de velcro, (incluida en el set), fije el transmisor a la unidad principal.

| Ejemplo del caso1 |

Cinta de velero

[ Ejemplo del caso 2

Caso 1) 122 x 50 x 33 mm

N X/ Porta-pilas
N
o
Transmisor
i
33

Cinta de velero

Caso 2) 80 x 50 x 22 mm

o
by

Conecte el cable de la alarma al
bloque de terminales de la unidad.

Atencion>>

Pase los cables de la bateria
y el cable de la alarma por
las ranuras como se muestra
en el diagrama.

Corte el cable sobrante, ya

3 Instale la caja de la bateria en la unidad principal
y conecte los cables necesarios al bloque de la
terminal (consulte el apartado “3-5 Cableado”).

| Ejemplodelcaso1 |
(3 Cierre las pinzas (en los
dos lados).
Inserte y asegure
el porta-pilas.

| Ejemplodelcaso2 |

(3 Cierre las pinzas
(en los dos lados).

Inserte y asegure
el porta-pilas.

que si los cables
sobresalieran, podrian
engancharse con la
base.

(DFije los
anclajes (en
los dos lados).

(DFije los
anclajes (en
los dos lados).

4 Fije labase a la pared. 5 Monte la unidad principal y la lente en la base.

(@ Coloque la unidad (@ Ponga la cubierta.
principal.

(3@ Apriete los
tornillos de cierre.

Atencion>>
Si la unidad principal no encaja faciimente en la base, puede
que el transmisor o los cables no estén bien colocados.

MONTAJE DEL SOPORTEMONTAJE DEL SOPORTE

La utilizacion del soporte hace posible ajustar la unidad hasta + 90 grados.
En casos en los que el suelo esté desnivelado y, por lo tanto, no quede paralelo a la base de
la unidad, es posible ajustar la unidad verticalmente + 20 grados (consulte el apartado 3-4).

|
o
2
o
(7]
w

Atencion>>

No cambie la longitud de
deteccion con el soporte.
Para este propésito, utilice
las mascaras autoadhesivas.

90 90° 20°




-Instalacion del soporte

1 Retire el tornillo de cierre. 2 Empuje directamente delanteramente la grapa de tapa
de arbol con su dedo pulgar. En caso de que la grapa
es atrancado, use una herramienta conveniente. e.g.
atras el lado de un chofer del tornillo.

- Cubierta circular

Grapa de Cubierta circular

3 Afloje el tornillo de ajuste dos vueltas. Fije el soporte a la pared.

Cambie la direccion del soporte dependiendo
= de si la unidad principal va a estar dirigida
hacia la derecha o hacia la izquierda.

Tornillo de ajuste

Atencion>>

No afloje el tornillo
demasiado, no debe
separarse de la
unidad.

Abra el orificio ciego para el tornillo de 6 Instale la base en el soporte.
cierre del soporte.

Atencion>>
No apriete el tornillo de cierre.

Decida el angulo horizontal y apriete el tornillo Instale la unidad principal y la cubierta sobre
de ajuste en el sentido de las agujas del reloj. la base.

Complete el apartado 3-4 “AJUSTE DEL
ANGULO VERTICAL” .

Tornillo de
ajuste Retire la cubierta y la unidad principal
para apretar el tornillo de cierre e
instale de nuevo la unidad principal y la
8 cubierta en la base.

1 Coloque la cubierta circular de
proteccion en su lugar.

ES-7

m
®
>
Z
(®)
S




AJUSTE DEL ANGULO VERTICAL

Para ajustar adecuadamente el detector, establezca el angulo vertical de forma perpendicular al suelo.
Decida la longitud de deteccion que desea aplicar. Si elige una distancia de 9,0m/5,5m/4,0m,

coloque las mascaras autoadhesivas correspondientes. 12'm (40 ft.)
Active el modo “prueba de paso” para comprobar —~ ‘
si el angulo vertical es perpendicular o no. b
Si solo se produce la deteccion ,:E,
dentro de la longitud selecciona- L ;
da, cambie el angulo vertical * En este caso, la longitud de deteccion es de 12 metros.
hacia arriba. \
L
- — Sila deteccion se produce en el punto justo donde
Si se produce la deteccion fuera 7 == termina la longitud de deteccion seleccionada, no se
de la longitud seleccionada, / necesita hacer més ajustes.
cambie el angulo vertical hacia
abajo.
ATENCION>> 0
Sila base de la unidad ya esté 0° es la posicion correcta 5° (2 clic)
paralela al suelo, para 3,0 m (10 ft.) altura. Iy 10° (4 clic)

+ Sila base de la unidad ya esté paralela al suelo, No .
cambiala distancia de deteccion inciinando la unidad Sila altura es de 2,5m (8,3 ft.),
hacia arriba o hacia abajo. El 4rea de deteccion y la incline la unidad 2,5° hacia arriba  —72-— =
longitud deben ajustarse con las mascaras autoadhesivas. | (1 clic) para mantener un rango
Para més detalles, consulte el apartado 1-3. de deteccion de 12m (40 ft.)

+ Realice la “prueba de paso” para asegurarse de que la
distancia de deteccion es la deseada.

CABLEADO
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% *1: Terminales de TAMPER para conectar a un circuito de supervision 24 horas.

Ll -Comparticion de la Bateria

Transmisor Soporte para baterias HX-40RAM

Pilas [©) )
“falsas” T

Glel #5
—— 11

-1 SALIDA ENTRADA

ALARMA ALIMENTACION _ ALIMENTACION

POWER OUT POWER N

TAMPER TROUBLE ‘ ‘
0 | COM | NC | OUT(TO) |_sP | NO \COM\ NG | = |

N

Unidad principal HX-40RAM
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-No Comparticién de las Baterias

« Utilice un transmisor con 2 entradas o un Transmisor Soporte para baterias HX-40RAM
terminal de bateria y conéctelo a la SALIDA
DE PROBLEMAS (TROUBLE OUTPUT). e @

« Utilice 2 unidades de transmision pequefas y
conecte una al cableado de alarmay la otra al
de problemas (estos transmisores deben ser @@ L]
lo suficientemente pequefios para caber en el

interior del HX-40RAM (A/B)). oNo
« Para activar la SENAL DE BATERIA BAJA en user

el terminal de SALIDA DE ALARMA, cambie SALIDA SALDA ENTRADA

el interruptor DIP-SW 5 (ver p10) dela PROBLEMA  ALARMA  y\ientacioN ALNENTACION

posicion “Salida de problemas” a la de “Salida TARIPE TovEE T o [PoERQUT] FowER
NO | COM \ NC OUT (T.0. SP.

emm— i EEEEEREEER

Unidad principal HX-40RAM
4 PRUEBA DE FUNCIONAMIENTO (WALK TEST)

Ajuste el conmutador o verifique si el detector opera en el area de 3 Configure el interruptor DIP
DIP 1 en la posicion deteccion pretendida. Para confirmar una 1 como "NORM" y el
ON (estandar)". instalacion exitosa, el LED sera encendido por interruptor 6 como "OFF".

dos segundos tras la caminata de una persona

dentro del area de

deteccion.

No detectado
=
Nota>> Atencion>>

Después de realizar la prueba
de paso, vuelva a la posicion
“normal”.

El modo “prueba de paso” gasta
mas bateria.

« Para realizar la prueba de funcionamiento, muévase
amas de 1,0 m (3,3 ft.) del sensor.
* Realice una prueba de paso al menos una vez al afio.

5 CONFIGURACION

FUNCIONES
Interruptor dip (DIP SW)
1MODO PRUEBA DE PASO
2 TEMPORIZADOR DE AHORRO DE BATERIA —
3 INMUNIDAD o m
4 TIPO SALIDA PARA PROBLEMAS = (7))
5 SALIDA DE BATERIA BAJA = )
6 SELECTOR LED ENCENDIDO/ L Jz’l
APAGADO (ON/OFF) I
SENSIBILIDAD PIR ﬂ @ gg;ggm%i%AMlENTO IQ
-MODO PRUEBA DE PASO No tocar fL Interruptor DIP 1
;%‘Z) POSICION FUNCION
kol +La luz del LED se enciende cuando se detecta a alguien, sin importar la posicién
—— TEST 6 del interruptor DIP. (La luz se enciende independientemente de si el LED esta
o . LN .
o (por defecto) encendido o no (posicion 6, ver pag.10).
NORM.«=>TEST + La alarma saltara cuando se detecta a alguien sin importar la
posicion 2 del interruptor DIP.
NORM » Funcionamiento normal (modo ahorro bateria)
: « La luz del LED no se enciende aunque se detecte a alguien.
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-TEMPORIZADOR DE AHORRO DE BATERIA Interruptor DIP 2
Aunque haya movimiento constante, la alarma sélo saltaré una vez en el periodo del temporizador que se haya seleccionado, estando el resto del tiempo bloqueada para ahorrar baterfa.

;%g POSICION FUNCION
(C 120s La alarma mandara la informacion cada 120 segundos.
T (por defecto)
2% 5s La alarma mandara la informacion cada 5 segundos.
120se=>5s
-INMUNIDAD Interruptor DIP 3
NEme| POSICION FUNCION
T STD L .
SO} Adecuada para aplicaciones estandar.
INE.| (por defecto)
g% IMMUNITY Utilicela en lugares con animales pequefios, mascotas pequefias o ambientes hostiles.
STDe=> IMMUNITY
-TIPO SALIDA PARA PROBLEMAS Interruptor DIP 4
Seleccione la forma de la salida de contacto con la TERMINAL DE SALIDA PARA PROBLEMAS.
N o) Z a
N%z POEICC:ION FUNCION
S| .C. =
e (por defecto) La sefial es N.C.
S|
| N.O. La sefial es N.O.
N.C.«>N.O

Activacion de la senal de problema >>
La sefial se problema se activara en intervalos regulares cuando la condicién de problema continlie durante un cierto tiempo.

* SALIDA DE ANTIENMASCARAMIENTO

Cuando un objeto se sitta cerca de la superficie de la lente durante mas de 180 segundos, el circuito infrarrojo
de antienmascamiento se activa y genera una sefial de problema. La salida de antienmascaramiento se
reajusta automaticamente un minuto después (aprox.) de que el objeto se retire.

+ SALIDA DE BATERIA BAJA (cuando esté activado el interruptor DIP 5/SALIDA DE BATERIA BAJA)
Cuando la capacidad de la bateria es baja, la unidad activa automaticamente una transmision cada cierto tiempo para llamar la atencién a este respecto.

Cuando esta sefial de BATER@A BAJA se active, la funcion de antienmascaramiento se cancela para aumentar la vida de la bateria.
Cuando esta sefial de BATERIA BAJA se active, reemplace todas las baterias por baterias nuevas.

A\ Atencion
No utilice baterias de diferentes capacidades (ej.: mezclar baterias nuevas y baterias usadas),
fabricantes y/o tipos a la vez. De lo contrario, podria haber una explosion, pérdida de electrolito, una
emisién de gases toxicos u otras consecuencias que pueden resultar dafiinas para la gente o la propiedad.

-SALIDA DE BATERIA BAJA Interruptor DIP 5
FrTog) POSICION FUNCION
NEDZ OFF . s . - :
ol La salida de bateria baja no esta operativa.
T (por defecto)
g% ON La sefial de bateria baja es la SALIDA OFF ON PROBLEMA.
OFF+=>ON
-SELECTOR LED ENCENDIDO/APAGADO Interruptor DIP 6
FrTg) POSICION FUNCION
NEES OFF - i
.| La luz del LED no se enciende aunque se detecte a alguien.
NS} (por defecto)
g% ON EI LED se ilumina cuando detecta un objeto.
OFF«=>ON

-SENSIBILIDAD PIR
 — POSICION FUNCION
A HIGH - ALTA Sensibilidad alta

MIDDLE - MEDIA
(por defecto)

HIGH - ALTA === LOW -BAJA |Sensibilidad baja.
MIDDLE - MEDIA 7%
I
LOW - BAJA —
| —

Sensibilidad moderada

ES-10



-SENSIBILIDAD ANTIENMASCARAMIENTO
POSICION FUNCION
HIGH - ALTA Sensibilidad alta

STD - ESTANDAR
(por defecto)

OFF - APAGADO | Deshabilitada

HIGH -ALu

=
STD- ESTAND/UF‘?E%]
il

OFF - APAGADOQ

Sensibilidad normal

Atencion>>
Cuando encienda la unidad, no deje ningun objeto a menos de 1,0 m (3,3 ft.) de distancia.

DETERMINACION DEL ANGULO DE DETECCION

-Ajuste del Alcance de Deteccién

Para limitar la distancia de deteccién, aplique la mascara autoadhesiva apropiada. Tenga en cuenta que hay tres tipos diferentes.

9,0 m (30 ft.) 5,5m (18 ft.) 4,0m (13 1t)
|

L N
|
M

X <)

30m (101t)

2T

Méscaras autoadhesivas

OONOABRWN =

6 FUNCIONES DEL INDICADOR LED

ESTADO DEL DETECTOR Indicacion del LED (s6lo ROJO)
Calentamiento ) -O m
Parpadea durante 90 s aprox. o
>
Alarma Se enciende fijo durante 2 s g'
Comienzo del @ — @& —O r
@ ® o antienmascaramiento cCE—277~)
: N (inicio ) Parpadea 2 veces, se apaga durante 5 seg. y repite
Parpadeo Fijo Apagado anti-enmascaramiento) el ciclo durante 180 seg.
Salida
sabotaje | Antienmascaramiento C @——@®—@® —O D)

Parpadea 3 veces, se apaga durante 3 seg. y repite el ciclo

o8O

Parpadea 4 veces, se apaga durante 3 seg. y repite el ciclo

Bateria baja

NOTA: Para diferenciar una emisién de incidencia por bateria baja, el LED de bateria baja se iluminara al abrir la tapa,
incluso aunque el LED ON/OFF (DIP-SW6, vea la p. 10) esté DESACTIVADO.

ES-11



7 ESPECIFICACIONES

ESPECIFICACIONES DIMENSIONES
Modelo HX-40RAM Con soporte y visera
Método de deteccion Passive infrared
Cobertura 12 m (40 ft.) 85° ancho / 94 zonas =
Limite de distancia 4m,55m,9m,12m 9
(13 ft, 18 ft, 30 ft, 40 ft.) ’
Velocidad detectable 0,3-1,5m/s (1-5ft/s)
Sensibilidad 2.0°C (3,6°F) 2 0,6 m/s 266(10.47) 99(3.90)
Entrada alimentacion 3,0 — 7,2VDC Bateria de litio
(CR123Ax3, CR2x3, 1/2AAx3, 1/2AAX6)
Voltaje de funcionamiento 2,5-9,0VDC <
Consumo de corriente | 30pA (standby) / 4 mA (max) at 3 VDC <
Periodo de alarma 2,0 £ 1 seg. “Z’
Periodo de calentamiento | 90 seg. aprox. (el indicador LED parpadea) o
Salida de alarma Forma C, -Interruptor de estado sélido
-10 VDC 0,01A méx. ! I
Salida de problemas N.C./N.O. Seleccionable -Interruptor Unit: mm (pulgadas)
de estado sdlido - 10VDC, 0,01A max.
Salida sabotaje Forma C, 28VDC, 0,1 A max. Sin soporte ni visera
Conmuta al quitar la cubierta
Indicador LED Deshabilitado: durante el funcionamiento normal.

Habilitado: Durante la prueba de paso o cuando el Indicador
LED se pone en la opcion “encendido” (Interruptor Dip 6),

Rojo: Calentamiento, alarma, problemas, bateria baja. 148(5,83) 92(3,62
Temperatura de trabajo -20 — +60°C (-4 — +140°F) -
Humedad ambiente 95% max i
Resistente al agua IP55 s
Montaje Pared (exterior, interior) =
Altura de montaje 2,5-3,0m(8,3-10ft.) el
Angulo de ajuste del soporte Vertical: +20° Horizontal: +95° E
Peso 600 g (21,2 0z)
Accesorios Soporte, visera, mascaras adhesivas, I I

kit de tornillos (3x10-2, 4x20-4),

2 x cinta de velcro, cable de alarma,
Bateria falsa (con o sin cable)

* Nota: Las especificaciones y el disefio estan sujetas a cambio sin previo aviso.
La serie HX-40 esta disefiada para detectar el movimiento de un intruso y activar un panel de control de alarma.
Al ser solo una parte de un sistema completo, no podemos aceptar la responsabilidad completa de ningn dafio
o consecuencia resultante de una intrusién. Debido a nuestra politica de mejora continua, Optex se reserva el
derecho de cambiar las especificaciones sin previo aviso.

Unit: mm (pulgadas)

Como indicacién aproximada de la fecha de cambio de la bateria, apunte el tipo de bateria y la fecha de su primer uso.

Tipo de bateria Fecha (afio/mes)

< m Informacién de contacto de la EU
Fabricante:

OPTEX CO., LTD.
5-8-12 Ogoto, Otsu, Shiga, 520-0101 JAPAN

Representante autorizado en Europa:
OPTEX (EUROPE) LTD. / EMEA HEADQUARTERS
Unit 13, Cordwallis Park, Clivemont Road,
Maidenhead, Berkshire, SL6 7BU U.K.
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